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Hydrografia morska (P)

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2025/2026

Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zaje¢

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Grupa zaje¢ powigzanych z
praktycznym przygotowaniem
zawodowym - profil praktyczny

studenta

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski
polski

Semestr studiow 4 Liczba punktow ECTS 1.0
Profil ksztatcenia praktyczny Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr hab. inz. Krzysztof Jaskolski
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM

Liczba godzin zaje¢ |0.0 0.0 15.0 0.0 0.0 15

W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach_ Udziat w _ Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_c,h, objetych konsultacjach studenta

planem studiow
Liczba godzin pracy |15 1.0 13.0 29

Cel przedmiotu

Nauczenie zasady dziatania, eksploataciji i efektywnego wykorzystania typowych urzadzen nawigacyjnych,
doktadnosci oraz okreslenia poprawek
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[HML3-U14] postugiwac¢ sie
obowigzujaca terminologig w
prezentowaniu i dyskutowaniu
problemow z zakresu kierunku
studiow

Potrafi:

- Skalibrowa¢ zyrokompas;
interpretowac nastawy autopilota;
przeprowadzi¢ podstawowg
kalibracje i ocene doktadnosci
echosondy nawigacyjnej;
zweryfikowac¢ doktadnos$¢ pozyciji
wskazywang za pomocg
radionawigacyjnych systemow
naziemnych i satelitarnych;
wprowadzaé parametry
wymagane w odbiornikach
poszczegdlnych systemow;
wprowadzaé dane punktéw
drogowych i zaprogramowac trasy
oraz alarmy nawigacyjne.

- Obstugiwac i korzysta¢ z
kompasu magnetycznego,
réwniez kompasu typu fluxgate
oraz okresla¢ btedy tych urzadzen
i sporzadzic tabele dewiacji.

- Obstugiwac i korzystac¢ z
kompasu zyroskopowego oraz
okresla¢ btedy kompasu
zyroskopowego

[SU3] opracowanie tekstowe/
praca pisemna

[HML3-U11] postugiwac¢ sie
urzadzeniami nawigacyjnymi,
srodkami obserwacji technicznej i
tacznosci oraz instrumentami
pomiarowymi, a takze stosowaé w
praktyce r6zne techniki
wykonywania pomiaréw i
obserwacji w zakresie dziatalnosci
zawodowej zwigzanej z
kierunkiem studiow

potrafi:

- Skalibrowa¢ zyrokompas;
interpretowa¢ nastawy autopilota;
przeprowadzi¢ podstawowg
kalibracje i ocene doktadnosci
echosondy nawigacyjnej;
zweryfikowaé doktadnos¢ pozyciji
- wskazywang za pomoca
radionawigacyjnych systeméw
naziemnych i satelitarnych;
wprowadzaé parametry
wymagane w odbiornikach
poszczegolnych systemow;
wprowadzaé dane punktow
drogowych i zaprogramowac trasy
oraz alarmy nawigacyjne.

- Obstugiwac i korzystac z
kompasu magnetycznego,
rowniez kompasu typu fluxgate
oraz okresla¢ btedy tych urzadzen
i sporzadzi¢ tabelg dewiaciji.

- Obstugiwac i korzystac z
kompasu zyroskopowego oraz
okresla¢ btedy kompasu
zyroskopowego

- Wykonaé¢ radionamiar oraz
postugiwacé sie okretowymi
odbiornikami systeméw Loran i
AIS, wigcznie z ich regulacja i
potaczeniem z innymi
urzadzeniami nawigacyjnymi

- Korzysta¢ z okretowego
odbiornika GNSS wiacznie z jego
odpowiednig regulacja.

[SU3] opracowanie tekstowe/
praca pisemna

[HML3-U09] krytycznie analizowaé
funkcjonowanie istniejacych
rozwigzan technicznych i oceniaé¢
te rozwigzania

potrafi:

- Skalibrowaé¢ zyrokompas;
interpretowac nastawy autopilota;
przeprowadzi¢ podstawowg
kalibracje i ocene doktadnosci
echosondy nawigacyjnej;
zweryfikowa¢ doktadnos$¢ pozyciji
wskazywang za pomocg
radionawigacyjnych systemow
naziemnych i satelitarnych;
wprowadza¢ parametry
wymagane w odbiornikach
poszczegdlnych systemow;
wprowadza¢ dane punktow
drogowych i zaprogramowac trasy
oraz alarmy nawigacyjne.

- Obstugiwac¢ i korzystac¢ z
kompasu zyroskopowego oraz
okresla¢ btedy kompasu
zyroskopowego

- Korzysta¢ z autopilota, wigcznie
z wprowadzeniem adekwatnych
nastaw urzadzenia.

[SU3] opracowanie tekstowe/
praca pisemna
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Efekt kierunkowy Efekt z przedmiotu Sposob weryfikacji i oceny efektu

[HML3-U13] okreslac¢ stan potrafi: [SU3] opracowanie tekstowe/
techniczny infrastruktury - Skalibrowaé¢ zyrokompas; praca pisemna

nawigacyjnej i hydrotechnicznej, a |interpretowaé nastawy autopilota;

takze utrzymywac urzadzenia i przeprowadzi¢ podstawowg

systemy nawigacyjne oraz kalibracje i ocene doktadnosci

hydrograficzne, zaréwno echosondy nawigacyjnej;

poktadowe, jak i brzegowe zweryfikowa¢ doktadnos$¢ pozyciji

wskazywang za pomocg
radionawigacyjnych systemow
naziemnych i satelitarnych;
wprowadza¢ parametry
wymagane w odbiornikach
poszczegdlnych systemow;
wprowadza¢ dane punktow
drogowych i zaprogramowac trasy
oraz alarmy nawigacyjne.

- Obstugiwac¢ i korzystac¢ z
kompasu magnetycznego,
réwniez kompasu typu fluxgate
oraz okreslac btedy tych urzadzen
i sporzadzi¢ tabele dewiacji.

- Obstugiwac i korzystac z
kompasu zyroskopowego oraz
okresla¢ btedy kompasu
zyroskopowego

- Korzystac¢ z autopilota, wiacznie
z wprowadzeniem adekwatnych
nastaw urzadzenia.

- Wykonac¢ radionamiar oraz
postugiwac¢ sie okretowymi
odbiornikami systeméw Loran i
AIS, wigcznie z ich regulacjg i
potaczeniem z innymi
urzadzeniami nawigacyjnymi

- Korzysta¢ z okretowego
odbiornika GNSS wigcznie z jego
odpowiednig regulacja.

Tresci przedmiotu

PODSTAWOWE URZADZENIA NAWIGACYJNE

Budowa i zasada dziatania kompasow magnetycznych, elektromagnetycznych i kompasow
elektronicznych. Okreslanie catkowitej poprawki.

Budowa i zasada dziatania zyrokompasow.

Obstuga autopilotow.

Pomiar predkosci statku.

Pomiar gtebokosci.

Eksploatacja podstawowych urzadzen nawigacyjnych.

Systemy mostka zintegrowanego.

System automatycznej identyfikacji statku (AlS).

Rejestratory danych z podrézy (VDR, S-VDR).

SATELITARNE SYSTEMY RADIONAWIGACYJNE

Okreslanie pozycji systemami GNSS dostepnymi w obszarze zeglugi.
przybrzeznej jak: GPS, DGPS, EGNOS.
Eksploatacja odbiornikéw systeméw radionawigacyjnych.

RADIOLOKACJA WYKORZYSTANIE URZADZEN RADAROWYCH

Umiejetno$¢ postugiwania sie, interpretacji oraz analizy informacji otrzymywanych z radaru a zwtaszcza:
znieksztatcenie obrazu radarowego i doktadno$¢ wskazan,

wiaczenie radaru i zestrojenie obrazu,

identyfikacja zaktdcen i znieksztatcen obrazu, ech fatszywych, ech od fal itp., raconu i SART.
Umiejetnos¢ pozyskiwania, interpretowania i analizowania informacji pochodzacych z ARPA

Wymagania wstepn
i dodatkowe

e

Sposoby i kryteria Sposdb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koricowej
Ocenl’anla OSIQQanyCh sprawozdanie 51.0% 100.0%

efektow uczenia sie

Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. FELSKIA., JASKOLSKI K.: Okretowe urzadzenia nawigacyjne.

Zbiér przewodnikéw do zaje¢ laboratoryjnych. AMW, Gdynia 2016.

2. FELSKI A.: Pomiar predkosci okretu. AMW, Gdynia 1998.

3. GUCMA M., MONTEWKA J.: Podstawy morskiej nawigacji
inercyjnej. AM, Szczecin 2006.

4. JANUSZEWSKI J.: Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne. WN
PWN, Warszawa 2006.

5. LUSZNIKOW E., DZIKOWSKI R.: Dewiacja kompasu
magnetycznego. WN AM, Szczecin 2012.

6. POSILA J., SZYBKA P.: Klasyczne kompasy zyroskopowe z
korekta wewnetrzng. AMW, Gdynia 2006.
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Uzupetniajaca lista lektur 1. The principles of navigation. The Admiralty Manual of Navigation vol.
1.

Adresy eZasobow Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Okreslanie dewiacji kompasu magentycznego za pomoca metod prezentowanych w trakcie zaje¢ w formie
wyktadu.

Okretslanie poprawki kompasu zyroskopowego,

Okreslanie poprawki logu okretowego z wykorzysteniem metod zaprezentowanych w trakcie zaje¢ w formie
wyktadu

Obstuga operatorska oraz dobor nastaw autopilota w zaleznosci o warunkéw hydro-meteorologicznych oraz
zdolnosci manewrowych okretu, zwrotnosci i statecznos$ci kursowe;j,

Obstuga operatorska odbiornikow pozycyjnych systemow satelitarnych GPS, ze strumieniem poprawek
DGPS, GNSS, EGNOS, WAAS.

Zagadnienia na kolokwium:

Budowa i zasada dziatania kompasu magnetycznego (rysunek + opis),

budowa i zasada dziatania kompasu elektronicznego (fluxgate) (rysunek + opis),

sposoby okreslania dewiacji kompasu magnetycznego, opracowanie tabel dewiacji, obliczenia (rysunek
i + opisy).

4. Budowa zyrokompasu (rysunek + opis).

5. Zasada dziatania zyrokompasu (rysunek + opis).

6. typy dewiacji zyrokompasu (rysunek + opis).
7

8

9

@WN =

sposoby okreslania poprawki zyrokompasu (rysunek + opis).
Budowa autopilota (schemat blokowy) systemu sterowania okretem (rysunek + opis).
. Zasada dziatania autopilota (rysunek + opis).

10. Wyznaczenie pozycji systemem LORAN C (rysunek + opis).

11. Zasada dziatania systemu AIS (rysunek + opis).

12. Zakiécenia toru propagaciji fal radiowych.

13. Budowa systemu GPS (rysunek + opis).

14. Zasada dziatania systemu GPS (rysunek + opis).

15. Budowa i zasada dziatania systemu inercyjnego stosujgcego technike bezwtadnosciowa (rysunek +
opis).

Praktyki zawodowe
w ramach przedmiotu

Nie dotyczy

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.

Data wygenerowania: 10.02.2025 11:02 Strona 4z 4




