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Poziom ksztatcenia

| stopnia - licencjackie

Grupa zaje¢

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow

Forma studiéw stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy gfal‘iki
Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 2.0
Profil ksztatcenia ogolnoakademicki Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca Rektor -> Wydziat Matematyki, Fizyki i Informatyki
Imie i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot dr inz. Krzysztof Dorywalski
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy zaje¢ Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium |RAZEM
Liczba godzin zaje¢ |0.0 0.0 30.0 0.0 0.0 30
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnos¢ studenta Aktywno$¢ studenta | Udziat w zajeciach Udziatw Praca wtasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_qh, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy |30 0.0 30.0 60
studenta

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta z elementami komputerowych systeméw automatyzacji
pomiaréw, zdobycie umiejetnosci cyfrowej akwizycji i przetworzenia sygnatéw pomiarowych oraz elementow
mikrokontrolerowego sterowania urzgdzeniami wykonawczymi
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Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposéb weryfikacji i oceny efektu

[FIZMEDL3_KO01] zna
ograniczenia wiasnej wiedzy i
rozumie potrzebe dalszego
ksztatcenia

Student potrafi wspotdziata¢ w
zespole projektowym, przyjmujac
rézne role,

komunikowac sie z uzyciem
odpowiedniego stownictwa
specjalistycznego

[SK?5] realizacja zadania
problemowego

[SK6] demonstracja umiejetnosci
praktycznych

[FIZMEDL3_W13] zna
podstawowe zasady ergonomii
oraz bezpieczenstwa i higieny
pracy

Student posiada fundamentalng
wiedze z zakresu elektroniki i
automatyki,

pozwalajgcg na zaprojektowanie i
zbudowanie prostego systemu
akwizycji sygnatu

pomiarowego i sterowania
urzadzeniami wykonawczymi.
Student zna:

— podstawy funkcjonowania
cyfrowych systemoéw stuzacych
automatyzagji

pomiaréw

— elementy sktadowe i
wykonawcze systemow stuzacych
automatyzacji pomiaréw

[SW1] wypowiedz ustna/rozmowa/
dyskusja

[SW2] prezentacja/projekt/referat/
raport

[SW5] realizacja zadania
problemowego

[FIZMEDL3_W12] zna
podstawowe przyrzady
pomiarowe, ich budowe i zasade
dziatania oraz zastosowania
prostych uktadéw elektronicznych

Student posiada fundamentalng
wiedze z zakresu elektroniki i
automatyki,

pozwalajacg na zaprojektowanie i
zbudowanie prostego systemu
akwizycji sygnatu

pomiarowego i sterowania
urzadzeniami wykonawczymi.
Student zna:

— podstawy funkcjonowania
cyfrowych systemoéw stuzgcych
automatyzaciji

pomiaréw

— elementy skfadowe i
wykonawcze systemow stuzacych
automatyzacji pomiarow

[SW1] wypowiedz ustna/rozmowa/
dyskusja

[SW2] prezentacja/projekt/referat/
raport

[SW5] realizacja zadania
problemowego

Tresci przedmiotu

- Wprowadzenie do mikrokontrolerowych systeméw automatyzacji pomiaréw

- Obstuga cyfrowych urzadzen we/wy

- Akwizycja sygnatéw analogowych przetworniki A/C

- Ekspozycja danych pomiarowych wyswietlacze, komunikacja UART

- Komputerowe sterowanie urzadzeniami wykonawczymi silniki DC, serwonapedy

- Systemy z graficznym interfejsem uzytkownika

- Wprowadzenie do srodowiska LabView

- Akwizycja sygnatéw pomiarowych za pomoca kart pomiarowych

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Fundamentalna wiedza z zakresu elektrodynamiki

Sposoby i kryteria

Sposob oceniania (sktadowe)

Prog zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

oceniania osigganych sprawozdania z cwiczen 51.0% 80.0%

efektéw uczenia sie wejsciowki 50.0% 10.0%
aktywno$c na zajeciach 0.0% 10.0%
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Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur

A.1. Wykorzystywana podczas zajec: - Instrukcje i materiaty
udostepniane przez prowadzacego

A.2. Studiowana samodzielnie przez studenta:

- S. Monk, Arduino dla poczatkujacych. Podstawy i szkice. Wydanie II.
Helion, 2018

- M. Evans, J. Noble, J. Hochenbaum, Arduino w akcji. Helion 2014

- S. Monk, Arduino dla poczatkujacych. Kolejny krok. Helion, 2015

Uzupetniajaca lista lektur

- W. Ttaczata, Sodowisko LabView w eksperymencie wspomaganym
komputerowo. PWN, 2017

- M. Chrusciel, LabView w praktyce. BTC, 2008

- P. Horowitz, H. Winfield, Sztuka elektroniki, WKt., 2018

Adresy eZasobdéw

Adresy na platformie eNauczanie:

Przyktadowe zagadnienia/ |brak
przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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